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Jאא(velocity friction) B


א)(tTBW


F2J20E
dt

d(t)B(t)TB =

W


אאB=viscous friction 

אאאאZangular displacement       θ(t)
 
 


JאאאFK) Torsional Spring

אאW


F2J21E(t)K(t)Tk θ=

FKEאspring constant


אF4J8EאאF4J0אEאW



F2J22E
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